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lhr Systempartner
far die Intralogistik




Was macht b-drives aus?

Unsere Motivation und unser Know-How sind die
Stéarke von b-drives.

Wir bieten lhnen mit unserem spezialisierten Wissen
und unseren ausgereiften Innovationen die fur Sie pas-
senden Antriebslésungen. In enger Abstimmung mit
lhnen setzen wir lhre Wunsche um. Dies beginnt
schon bei der prazisen Aufnahme lhrer technischen,
logistischen und kaufmannischen Anforderungen.
Auf dem Weg zur Realisierung bringen Ihnen unse-
re Erfahrungen und Kompetenzen in den Bereichen
der Auslegung, der Regelungstechnik, der Soft-
ware und unser umfangreiches Applikationswissen
einen spurbaren Mehrwert. Vom Motor mit Kabel und
Stecker bis hin zu einer komplett maBgeschneiderten
Antriebslésung bestehend aus Getriebe, Motor, Bremse,
Steuerung und Software realisieren wir Ihr Projekt bis in
Ihre Anwendung hinein.

Wir erarbeiten mit lhnen gemeinsam das fur Sie passen-
de Antriebspaket und freuen uns darauf Sie und Ihre An-
forderungen kennenzulernen.
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b-drives Keyfacts

b-drives® ist eine Marke der Breuell &
Hilgenfeldt GmbH und Teil der Breuell
und Hilgenfeldt Gruppe

e Insgesamt 120 motivierte und
qualifizierte Kollegen

e FEigene Entwicklung

e Jahrlich liefern wir mehr als 40.000
Antriebslésungen von b-drives® in
die Bereiche Medizintechnik, Robo-
tik, Intralogistik, Maschinenbau und
Pharmaindustrie

lhre Losung tar die Intralogistik

Mit unserem breiten Baukasten und unseren zahlreichen
Maoglichkeiten dem dartber hinausgehenden Customi-
zing und Anpassung sind wir seit Jahren ein bewéahrter
und erfolgreicher Partner der Intralogistikbranche. Wir
zeigen Ihnen hier nur einige Beispiele fur erfolgreiche An-
wendungen unserer Produkte im Bereich der Intralogistik.

Wir bieten Ihnen die optimale Kombination aus Verflg-
barkeit, Wirtschaftlichkeit und Passgenauigkeit bei mi-
nimalem Aufwand fur Sie.

Dies erreichen wir durch die Verwendung von Stan-

dard- oder standardnahen Komponenten auf der Motor-
seite in Kombination mit einer kundenspezifischen Ge-
triebeldsung.

Wir haben auf Grund der Kombinationsfahigkeit zwi-
schen unseren Motoren und Getrieben die Méglichkeit
einen breiten Leistungsbereich abzudecken.

Sprechen Sie uns gerne an, gemeinsam finden wir
auch fiir lhre Applikation die optimale Lé6sung!



Gemeinsam von der ldee bis zur Serie

Auslegung & Entwicklung
Zielgerichtet Lésungsfindung
mit der Entwicklung von b-drives

= Beratung

%%S) Im Dialog mit lhnen.
Alle Schritte werden mit Ihnen und
auf Ihre Bedurfnisse abgestimmt

Optimierung
Optimierung in Bezug auf
@ Wirkungsgrad, Bauraum
oder Leistungsdaten

=
=
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Bauraum Plug & Play
@a Sie haben wenig Bauraum, 0 Einbaufertige, kundenspezifische
wir die passende Antriebslésung O Antriebslésungen ,out of the box*

— Letzte Meile
Wir konstruieren bis in lhreApplikation hinein

@ﬁ und liefern Ihnen Plug-and-Play Lésungen
zur Serienmontage out-of-the-box

Inbetriebnahme

@ Vor Ort Support bei der Muster-

und Serieninbetriebnahme

Logistik
Hohe Verfugbarkeit und
abgestimmt auf Ihre Anforderung

Persénliche Betreuung

@ﬂ Wir betreuen Sie auch in der Serie personlich,

individuell, schnell und kompetent in allen
kaufmannischen, logistischen und technischen Belangen



Robust und laufruhig

Verlangerte Planetenrader
flir hohe Drehmomente und lange Lebensdauer
VergroBerter
Lagerabstand
fiir erh6hte
Radiallasten

Kundenspezifische
Abtriebswelle

S~ passend fir lhre
Anwendung
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Basis
Planetengetriebe aus
Serienfertigung -5
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Planetenrader
aus Kunststoff
fuir leisen Lauf

Kundenspezifischer
Lochkreis und Zentrierbund
kostenoptimale Integration in
Ihre Anwendung

Die optimale Kombination aus Robustheit und Laufruhe
Das Getriebe ist nach Kundenwunsch modifiziert, basiert jedoch auf einem Getriebe aus der GroBserie.

Anwendungsbeispiele:

Hubriemenumsetzer
Schwenkrollenweiche
Rollenférderer
Querriemensorter




Gerauschoptimiert und montagefertig

Uber RS485 Schnittstelle
parametrierbar

Motor
mit integrierter
Drehzahl-, Drehmoment- und Betriebselektronik
Positionsregelung

Schneckenrad aus hochfestem Kunststoff
zur Gerduschoptimierung
Kundenspezifische
Abtriebswelle
passend fir lhre
Anwendung
Klemmring vormontiert

flir geringste Montagekosten vor Ort Kundenspezifischer

Befestigungslochkreis
flir kostenoptimale Integration
in lhre Anwendung

Breiter Lagerabstand
flir erh6hte Radiallasten

Kompakt, leise, langlebig und kostenoptimal
Montagefertig out of the box aufgrund der Wellenanpassung und dem vormontierten Klemmring.

Anwendungsbeispiele:

Foérderbandantrieb
Pusher
Klappenantrieb
Swing-Arm-Sorter




Kompaktes Winkelgetriebe ohne Selbsthemmung

Uber RS485 Schnittstelle
parametrierbar

Motor
Drehzahl-, Drehmoment- und l mit integrierter
Positionsregelung Betriebselektronik

Planetengetriebe im Abtrieb

ftir hohe Abtriebsdrehmomente
Schneckengetriebe mit geringer

Untersetzung im Eingang
fir Gerduschoptimierung bei
hohem Wirkungsgrad

Kundenspezifische Welle,
Zentrierbund und

= Befestigungslochkreis
Befestigungslochkreis ftir
kostenoptimale Integration
in lhre Anwendung

Das Beste aus zwei Welten:

Das Schneckenplanetengetriebe vereint die Vorteile des Schneckengetriebes mit denen des Planetengetriebes
und bietet lhnen ein Winkelgetriebe mit einem hohen Wirkungsgrad, hohen zuldssigen Abtriebsmomenten und
ohne Selbsthemmung.

Anwendungsbeispiele:

Schwenkrollenweiche
Riemenfoérderer
Rollenférderer

Querriemensorter




Kompakte Getriebelésung mit hoher Untersetzung

— T i Kundenspezifische Hohlwelle
e ‘ fiir kostenoptimale Integration
in den Bauraum

Motor )
mit integrierter CANbus Klemmring
Elektronik, Masterféhig vormontiert fiir geringste
Montagekosten vor Ort

Schragverzahnte Eingangsstufe
fiir Gerduschoptimierung

Hohe Untersetzung
auf kompaktem Bauraum

Kompakte Antriebseinheit designt fiir lhre Applikation
Die Stirnradgetriebemotoreinheit mit integrierter, masterfahiger, programmierbarer CANbus Elektronik ist eine
extrem kompakte, flexible und intelligente Losung fur zahlreiche Applikationen im Bereich der Intralogistik.

Anwendungsbeispiele:

Hubriememumsetzer
Fahrantrieb Shuttle
Hubexzenter

Pusher




Die komplette Losung fur Ihre Anwendung

Anschlusstechnik

- Plug & Play Lésung

- konfektionierte Kabel
Motor - Steckerldsungen
- hoher Wirkungsgrad
- kompakte Bauweise

Kundenspezifische Anpassungen

- gerduscharm
- Gerauschoptimierung - Motorarten: BLDC, .
- Drehmomentoptimierung DC- und AC-Servo Externe Elektoniken

- erhdhte Axial- und Radiallasten

- hohe Uberlastfahigkeit
- Wellen und Flansche nach MaR

- passende Regler mit

CANopen ;%%%ﬁf

- Ubersetzung
- Edelstahl =
Etherg(lh}:‘lﬂf;y‘ﬁ'mp
- Softwareanpassung
. - Inbetriebnahme
Integration

Individuelle Bauteile zum
Ubertragen der Bewegung
in lhre Anwendung — von
uns vormontiert fir die
Endmontage des Antriebs
sout of the box*

Motor Optionen

- integrierte Bremse
- integrierte Elektronik

. - diverse Gebersysteme
Getriebe y

- Planetengetriebe

- Winkelplanetengetriebe

- Schneckengetriebe

- Stirnradgetriebe

- Ausfiihrung auch als
Doppelgetriebe oder
Kombination méglich

Eigenschaft DC Servos / BLDC AC Servos
Spannung 24/48 DC 60 DC 230 AC 400 AC
Leistung bis 0,75 kW 0,75 kW 3,1 kW 108 kW
Motornenndrehmoment bis 1,8 Nm 2,45 Nm 9,96 Nm 345 Nm
int Elektronik 1/0 v - - -

int Elektronik CAN v - - -

iQ Encoder fir SIEMENS Microdrive v - -
externe Elektronik CAN / ProfiNet / EtherCAT
STO

Bremse integriert / extern

Hall-Sensoren

Inkrementalencoder

Resolver - v

Absolutwertgeber Multiturn

sin-cos Inkrementalencoder - v
Schutzart IP 40/54 IP 65
Planetengetriebe bis Nenndrehmoment 950 Nm

NS IS IS SN S

Schneckengetriebe bis Nenndrehmoment 20 Nm




Unser Baukastenprinzip
Kundenspezifisch angepasste Getriebe treffen auf
Motoren und Antriebsregler aus dem
Standardbaukasten

Bei uns erhalten Sie das Beste aus beiden Welten:

Wirtschaftlichkeit und Verfugbarkeit durch Standardmo-  Durch das modulare Baukastenprinzip sind die Losun-
toren und optimale Pass- und Funktionsgenauigkeit fir ~ gen Uber den gesamten Leistungsbereich skalierbar
Ihre Anwendung durch die moglichen Anpassungen an  und wir kénnen Ihnen passgenaue, kompakte Antriebs-
Getrieben, Antriebsreglern mit CANbus, ProfiNet, Ether-  16sungen im gesamten Leistungsbereich anbieten.

CAT, Bremsen und Gebern.

einfache Integration
ProfiNet

customizing
CANDus optimierte EtherCAT

Systemkosten SIEMENS MicroDrive

KOMPAKT

Standardbaukasten PER SO/VL |ICHE
BETREUUNG

Wir freuen uns auch auf Anfragen, die uns herausfordern. Kontaktieren Sie
uns, um gemeinsam die optimale Lésung fiir Sie zu finden.

/




lhr Radantrieb fur
fahrerlose Transportsysteme

Als Teil der Breuell & Hilgenfeldt GmbH und als System-
partner der Firma ebm-papst hat das Team von b-drives
Uber 10 Jahre Erfahrung in der Auslegung, Regelung und
Applikation von elektrischen Antrieben. Wir beliefern be-
reits zahlreiche Kunden aus dem Maschinenbau und der
Intralogistik mit optimal zugeschnittenen Antriebssyste-
men. Das eWheel wurde von b-drives speziell als Radan-
triebssystem fur Fahrerlose Transportsysteme entwickelt.

Mit dem eWheel von b-drives bringen lhre Transportsys-
teme auch groBe Traglasten auf engstem Raum sicher

ans Ziel. Das eWheel ist hierflr das kompakteste System auf
dem Markt und passt sich dank flexiblem Baukastensystem

Komplett.

Regelungselektronik

Doppelachs-Regler
Spannungsfestigkeit bis 60 V
Spitzenstrom bis 60 A

Busschnittstellen

CANopen i%,%%%f

Funktionale Sicherheit
Bis SIL3/PLe

—
EtherCAT. T
Technollbay Group

BLDC-Motor

BaugréBen S/M/L/XL
Haltebremse mit Notbremsfunktion

Redundantes Gebersystem
Hochauflésender Inkrementalgeber
Hall-Sensoren

Rad

Planetengetriebe miti=11/i=20/i=30
Drei unterschiedliche Raddurchmesser
Applikationsspezifische Radbeldge mdéglich

muhelos lhren Designvorstellungen an. Doch das ist nicht
alles: Trotz der geringen BaugréBe Uberzeugt das eWheel
mit einer sehr hohen Leistungsdichte und hohem Wirkungs-
grad. Dies fuhrt zu einer hohen Fahrzeugverflugbarkeit. Far
einen optimalen Radwechsel sorgt das b-drives Montage-
konzept. Mit dem Lésen von nur drei Schrauben wird der
Radwechsel in wenigen Sekunden durchgefihrt. Hinter der
Getriebe-Rad-Einheit sorgt ein moderner BLDC-Motor mit
einem redundanten Gebersystem fur den sicheren Antrieb.
Die Uberlastfahigkeit macht sich positiv bei Fahrzeugbe-
schleunigung und dem Uberwinden von Steigungen be-
merkbar. Und das Beste: Unser innovativer Radantrieb ist
der Kostenbenchmark fur FTS-Antriebssysteme.

Kompakt.

Geringste Baulange
Hohe Uberlast

Hohe Leistungsdichte
Geringes Eigengewicht
Hoher Wirkungsgrad
500 kg Traglast pro Rad

lhre Anforderungen sind nicht dabei? Sprechen Sie uns gerne an!

Wir prafen Ihre Wansche auf Umsetzbarkeit!

—> Kontakt




Flexibler Baukasten

[ N
Baulange mm 109 199 219 238
Maximalgeschwindigkeit m/s 0,7-3,0 1,0-3,7
Maximalmoment Nm 29-90 21-54 35-90 35-100
Nennspannung \ 2448 48
Schutzart Motor - IPOO IP54
Schutzart Rad - P69
Raddurchmesser mm 140/160/200
Haltebremse mit
Notstopp-Funktion Nm 1-3
Redundantes Gebersystem mit
Hallsensoren und - 4
Inkrementalencoder
Zulassige Traglast pro Rad kg 500
Radbelage - Vulkollan® 92° Shore A

Vv
Funktionale Sicherheit B NV
STOPLe
Anbau Safety-Gebersystem - X Vv
Applikationsspezifischer Radbelag Vv
Anbindung an das Fahrzeug vom AuBenbereich/ Innenbereich des Fahrzeuges oder
\_ oberhalb des Antriebes mittels Montagewinkel )

Im Normalbetrieb bremst der BLDC-Motor des eWheels
generatorisch und speist damit Energie zurlck in die
Batterie oder zu anderen Verbrauchern. Fur sicherheits-
gerichtete Notbremsungen verfligt das eWheel Uber eine
mechanische Haltebremse mit Notstopp-Funktion. Durch

das Getriebe wird das Bremsmoment entsprechend ver-
starkt, sodass das Fahrzeug auch in ungunstigen Betriebs-
situationen sicher zum Stillstand kommt. Das Nenn-
Bremsmoment kénnen wir an lhre Applikation anpassen.

Fur die funktionale Sicherheit auf elektronischer Seite bietet das eWheel folgende Mdglichkeiten:

Lésung mit STO

Der Doppelachs-Antriebsregler verfugt Gber STO nach
PLe. So kann Uber einen sicheren Kanal (beispielsweise
von einer sicheren SPS) das Drehmoment von zwei An-
trieben abgeschaltet werden. Naturlich ist es maglich, die
Haltebremsen gemeinsam mit dem STO auszul®sen.

Redundantes Gebersystem fiir SLS und SDI

Die Motoren verflgen standardmaBig jeweils Uber zwei unab-
hangige Gebersysteme: 1. Hall-Sensoren zur Kommutierung
2. Hochaflésender Inkrementalencoder zur Regelung
Durch den Abgleich beider Signale mit einer entsprechenden
Elektronik kann die Drehzahl funktional sicher erfasst werden.

Lésung mit SLS und SDI durch sicheren Geber
Als weitere Option bieten wir den Anbau eines sicheren
Gebers an das eWheel. Die moglichen Ausfuhrungsfor-
men sind Sin/Cos-Geber, TTL- oder HTL-Inkrementalge-
ber. Diese Signale kénnen in entsprechenden Modulen
der Sicherheitssteuerungen ausgewertet werden.

Lésung mit SLS und SDI mit Siemens MicroDrive-PDC
Optional kann das eWheel mit Motoren ausgestattet
werden, welche kompatibel zu den MicroDrive-PDC der
Firma Siemens sind. Durch Verwendung der PDC-F Bau-
reihe von Siemens stehen damit automatisch eine Vielzahl
von Sicherheitsfunktionen Uber PROFIsafe zur Verfigung.



b-drives Eine Marke der Breuell & Hilgenfeldt GmbH

Wenden Sie sich gern bei Fragen an:

Frau Anna-Lena Bésche Herr Robert Nohr

Vertrieb Vertrieb

Tel.: +49 40 /53 80 92 - 97 Tel.: +49 40 /53 8092 - 57

E-Mail: boesche@bh-gmbh.com E-Mail: nohr@bh-gmbh.com
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